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Articulated transmission joint for motor vehicles - has trunnions 
fitted to tripods run along axial paths provided by sets of needle 
bearings. (Frn) 
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The trunnion joint consists of body (12) and tripod (14) with three 
arms (16) of which each can slide between two flat parallel surfaces 
(36) by function of articulating element (18) which is carried by 
arms (16) of tripod (14). articulating element (18) has two faces (20) 
that cooperate with surfaces (36) through insertion of column of 
needle rollers (32). 

The body contains three pathways each made up of two concave 
surfaces (42) that accommodates mating piece (38) which has one 
surface convex (40) and other flat (36) on which needle rollers slide. 
This enables each arm (16) of tripod, that forms trunnion on which is 
fitted articulating element (18), to pivot about its axis (Y-Y) and to 
slide axially along axis (X-X). 

Use/Advantage - As articulated transmission joint for motor 
vehicles that can slide axially that is simple to produce. (5pp 
Dwg.No.4/4) 

CT: EP206886 EP462869 FR2605071 GB2099551 GB861088 
JP59069527 US2555921 US480600 
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(S) Joint de transmission articule du type coulissant. 

(57) L'invention propose un joint de transmission du type coulissant comprenant un corps de joint (12) et 
un tripode (14) comportant trois bras (16) dont chacun (16) est susceptible de coulisser entre deux 
portions de surfaces (36) planes et paralleles par I'intermediaire d'un element d'articulation (18) qui est 
porte par le bras (16) du tripode (14) et qui comporte deux faces planes paralleles et opposees (20) dont 
chacune coopere avec une des portions de surfaces planes (36) avec interposition d'une file d'aiguilles 
de roulement (32), caracterise en ce que le corps de joint (12) comporte trois chemins de portee 
comportant chacun deux pistes (38) dont chacune est constitute par une piece comportant une portion 
de surface plane (36) et une portion de surface cylindrique convexe (40) qui coopere avec une surface de 
portee cylindrique concave compl6mentaire (42) formee dans le corps de joint (12) par rapport a laquelle 
elle est susceptible de pivoter, et en ce que chaque bras (16) du tripode comporte un tourillon sur lequel 
['element intermediate d'articulation (18) est monte tournant autour d'un axe (Y-Y) parallele a ses 
surfaces planes opposees (20). 
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La presente invention concerne un joint de trans- 
mission articule du type coulissant, notamment pour 
vehicule automobile. 

L'invention concerne plus particulierement un 
joint de transmission homocinetique du type compor- 5 
tant un corps de joint de transmission, egalement ap- 
pele barillet, et un tripode comportant trois bras ra- 
diaux repartie regulierement autour de I'axe de rota- 
tion du tripode et dont chacun comporte des elements 
d'articulation du joint de transmission qui cooperent 10 
avec un chemin de portee associe du corps de joint 
de transmission. 

Le document FR-A-2.506.872 decrit un joint ho- 
mocinetique de ce type dans lequel chaque bras ra- 
dial du tripode est susceptible de coutisser entre deux 15 
portions de surfaces planes et paralleles du corps de 
joint de transmission par i'intermediaire d'un element 
d'articulation porte par le bras du tripode et qui 
comporte deux faces planes paralleles et opposees 
dont chacune coopere avec Tune des portions de sur- 20 
faces planes du corps de joint de transmission avec 
interposition d'une file d'aiguilles de roulement main- 
tenues dans une cage. 

Une telle conception d'un joint de transmission te- 
lescopique est particulierement avantageuse dans la 25 
mesure ou elle permet de f iltrer les vibrations prove- 
nant de I'organe moteur et dans la mesure ou le joint 
est pratiquement depourvu de frottements internes 
periodiques. 

On a propose differents modes de mise en oeu- 30 
vre du principe de conception d'un tel joint tel que par 
exemple ceux decrits et represents dans le docu- 
ment FR-A-2.583.476. 

On constate toutefois que le corps du joint de 
transmission est difficile a realiser de maniere econo- 35 
mique dans la mesure ou it est necessaire de former 
dans le corps de joint de transmission des paires de 
chemins de roulement plans et paralleles pour les ai- 
guilles de roulement ainsi que des faces ou des rai- 
nures de guidage et de maintien des cages d'aiguil- 40 
les. It est egalement necessaire de realiser des bras 
de tripode spheriques. 

L'invention a pour but de proposer un joint de 
transmission mettant en oeuvre le principe de 
conception mentionne precedemment dont le corps 45 
de Joint de transmission soit particulierement simple 
a realiser. 

L'invention a egalement pour but de permettre 
une standardisation dans la fabrication des corps de 
joint de transmission du type homocinetique de ma- so 
niere qu'un meme corps de joint comportant des che- 
mins de portee se presentant sous la forme de gorges 
axiales a section transversale de profil circulate, 
puisse etre utilise avec un tripode dont les elements 
d'articulation comportent des cages d'aiguilles de 55 
roulement comme ceta a ete evoque precedemment, 
ou avec un tripode dont les elements d'articulation 
sont des galets spheriques montes tourillonnants sur 


les bras du tripode. 

Dans ce but, la presente invention propose un 
joint de transmission articule du type coulissant 
comprenant un corps de joint de transmission et un tri- 
pode comportant trois bras radiaux repartis reguliere- 
ment autour de I'axe de rotation du tripode et dont 
chacun est susceptible de coulisser entre deux por- 
tions de surfaces planes et paralleles du corps de 
joint par I'intermediaire d'un element d'articulation qui 
est porte par le bras du tripode et qui comporte deux 
faces planes paralleles et opposees dont chacune 
coopere avec Tune des portions de surfaces planes 
avec interposition d'une file d'aiguilles de roulement 
maintenues dans une cage, caracterise en ce que le 
corps de joint comporte trois chemins de portee 
comportant chacun deux pistes dont chacune est 
constitute par une piece comportant une portion de 
surface plane qui coopere avec les aiguilles de rou- 
lement d'une des files et comportant une portion de 
surface cylindrique convexe dont I'axe est parallele a 
la portion de surface plane et qui coopere avec une 
surface de portee cylindrique concave complemen- 
taire formee dans le corps de Joint par rapport a la- 
quelle elle est susceptible de pivoter, et en ce que 
chaque bras du tripode comporte un tourillon sur le- 
quel I'element intermediaire d'articulation est monte 
tournant autour d'un axe parallele a ses surfaces pla- 
nes opposees. 

Selon d'autres caracteristiques de l'invention : 

- chaque element intermediaire d'articulation 
est immobilise axialement par rapport au tou- 
rillon associe ; 

- chaque piste est immobilisee axialement par 
rapport au corps de joint ; 

- chaque element intermediaire d'articulation 
est un troncon de cylindre dont les faces d'ex- 
tremites sont perpendiculaires a I'axe du cylin- 
dre et qui est perce en son milieu d'un trou dont 
I'axe est concourant et perpendiculaire a I'axe 
du cylindre et qui recoit le tourillon ; 

- chacune des cages d'aiguilles comporte au 
moins un flanc longitudinal de guidage et de 
maintien qui s'etend selon une direction per- 
pendiculaire aux axes de rotation des aiguilles 
et qui coopere avec une surface de guidage 
comptementaire de la piste associee ; 

- chaque cage comporte deux flancs paralleles 
de guidage et de maintien entre lesquels sont 
recus deux flancs paralleles et opposes de la 
piste associee. 

D'autres caracteristiques et avantages de l'inven- 
tion apparaitront a la lecture de la description qui va 
suivre pour la comprehension de laquelle on se repor- 
tera au dessin annexe dans lequel : 

- La figure 1 est une vue en coupe transversale 
par un plan contenant les axes des bras du tri- 
pode d'un joint de transmission homocinetique 
coulissant realise conformement aux ensei- 
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gnements de Tinvention ; 

- la figure 2 est une vue en section selon la ligne 

2- 2 de la figure 1 ; 

- la figure 3 est une vue en section selon la ligne 

3- 3 de la figure 2 ; et 5 

- la figure 4 est une vue a plus grande echelle 
d'un detail de la figure 1. 

Le joint de transmission 10 illustre a la figure 1 
comporte un corps de joint de transmission 12, ega- 
lement appele barillet qui peut par exemple etre relie 10 
a un organe menant d'une transmission de vehicule 
automobile. 

Le joint de transmission 10 comporte egalement 
un tripode 14 comportant trois bras radiaux 16 regu- 
lierement repartis a 1 20° autour de son axe de rota- 15 
tion X-X. 

Le tripode 14 peut par exemple etre relie a un or- 
gane mene de la transmission du vehicule. 

Chacundes bras 16 est realise sous la forme d'un 
tourilton cylindrique dont I'axe Y-Y est concourant et 20 
perpendiculaire a I'axe de rotation X-X du tripode 14. 

Chaque tourillon 16 recoit a rotation un element 
intermediate d'articulation 18. 

Dans le mode de realisation illustre aux figures, 
l'element intermediate 18 est un troncon d'un cylin- 25 
dre d'axe Z-Z. 

Le troncon est del imite axialement par deux faces 
20 d'extremite planes opposees qui sont perpendicu- 
laires a I'axe Z-Z. 

Le cylindre 1 8 est perce en son milieu par un trou 30 
24 dont t'axe est perpendiculaire et concourant a I'axe 
Z-Z et dont le diametre correspond sensiblement au 
diametre exterieur du tourillon cylindrique 16 de ma- 
niere que l'element d'articulation 18 soit monte tour- 
nant sur le tourillon 1 6 autour de I'axe Y-Y. 35 

L'element d'articulation 18 est immobilise axiale- 
ment sur le tourillon 16 au moyen d'un anneau elas- 
tique 26 qui est monte dans une gorge radiale 28 for- 
mee au voisinage de la face d'extremite libre 30 du 
tourillon 16. 40 

Chacune des deux faces planes 20 coopere avec 
une file d'aiguilles 32. 

Chaque file d'aiguilles de roulement 32 est main- 
tenue dans une cage 34. 

Les aiguilles de roulement 32 de chaque file coo- 45 
perent egalement avec une portion de surface plane 
36 formee sur une piste 38. 

Chaque piste 38 est realisee sous la forme d'une 
piece ou barrette et elle comporte egalement une 
portion de surface cylindrique convexe 40 dont I'axe so 
est parallele au plan de la portion de surface plane 36. 

Chaque cage d'aiguilles 34 comporte deux f lanes 
longitudinaux paralleles et opposes 43 et 44 qui coo- 
perent respectivement avec les flancs paralleles et 
opposes 46 et 48 de la piste 38 associee a la cage 34. 55 

Les flancs 46 et 48 sont perpendiculaires au plan 
de la portion de surface plane 36 et chaque cage d'ai- 
guilles 34 est ainsi maintenue dans la direction radiale 


par rapport a la piste 38 et guidee longitudinalement 
selon une direction parallele au plan de la surface pla- 
ne 36 et a I'axe de la portion de surface cylindrique 
convexe 40. 

La portion de surface cylindrique convexe 40 de 
chaque piste ou barrette 38 coopere avec une portion 
de surface cylindrique concave complementaire 42 
formee dans le corps de joint de transmission 12. 

Le corps de joint de transmission 12 comporte a 
cet effet trois gorges axiales 45 dont le prof il, en sec- 
tion transversale, est partiellement circulaire de ma- 
niere a constituer, pour chaque gorge 45, les deux 
portions de surfaces cylindriques concaves en vis-a- 
vis 42. 

Le corps de joint de transmission 1 2 presente ain- 
si une forme connue qui permet egalement le monta- 
ge d'un tripode de joint homocinetique coulissant (non 
represents) dont chaque tourillon est equipe d'un ga- 
let de roulement de prof il spherique dont la surface 
externe coopere directement avec les portions de 
surfaces cylindriques concaves 42. 

La conception du corps de joint 12 est done par- 
ticulierement simple et sa fabrication, par exemple 
parforgeage et calibrage peut etre realisee industriel- 
lement de maniere tres economique. 

Selon une caracteristique qui n'est pas illustree 
sur les figures, les pistes ou barrettes 38 sont immo- 
bilisees axialement par rapport au corps de joint de 
transmission 12 et elles ne peuvent se deplacer par 
rapport a ce dernier qu'en pivotement autour d'un axe 
qui correspond sensiblement a I'axe U-U commun 
aux portions de surfaces cylindriques concaves 42. 

L'invention n'est pas limitee au mode de realisa- 
tion qui vient d'etre decrit. 

IE est par exemple possible de realiser les deux 
pistes ou barrettes 38 sous la forme d'un element uni- 
que en reliant entre elles les deux barrettes 38 par 
une portion transversale de maniere a constituer une 
piece en forme de U. 

Le guidage et le maintien des cages d'aiguilles 34 
peut etre realise par tout moyen equivalent aux flancs 
43 et 44 et, par exemple au moyen d'un seul f lane qui 
serait recu dans une rainure longitudinale de maintien 
et de guidage formee dans la portion de surface pla- 
ne 36 de la barrette 38 associee a la cage d'aiguilles. 

La forme de l'element inter mediaire 18 n'est pas 
limitee a un troncon de cylindre. 

Comme les barrettes 38, les deux cages a aiguil- 
les peuvent etre realisees sous forme d'un element 
unique. 

Le corps de Joint de transmission peut egalement 
etre realise en un materiau composite synthetique 
conformement aux enseignements du document FR- 
A-2.663.699. 
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Revendications 

1 . Joint de transmission articule (10) du type coulis- 
sant comprenant un corps de joint de transmis- 
sion (12) et un tripode (14) comportant trois bras 
radiaux (16) re partis regulierement autour de 
I'axe de rotation (X-X) du tripode et dont chacun 
(16) est susceptible de coulisser entre deux por- 
tions de surfaces (36) planes et paralleles du 
corps de joint (12) par I'intermediaire d'un ele- 
ment d'articulation (18) qui est porte par le bras 
(16) du tripode (14) et qui comporte deux faces 
planes paralleles et opposees (20) dont chacune 
coopere avec une desdites portions de surfaces 
planes (36) avec interposition d'une file d'aiguil- 
les de rouiement (32) maintenues dans une cage 
(34), caracterise en ce que le corps de joint (12) 
comporte trois chemins de portee comportant 
chacun deux pistes (36) dont chacune est cons- 
titute par une piece comportant une portion de 
surface plane (36) qui coopere avec les aiguilles 
de rouiement (32) d'une des files d'aiguilles et 
comportant une portion de surface cylindrique 
convexe (40) dont I'axe est paraliele a ladite por- 
tion de surface plane (36) et qui coopere avec 
une surface de portee cylindrique concave 
complementaire (42) formee dans le corps de 
joint (12) par rapport a laquelle elle est suscepti- 
ble de pi voter, et en ce que chaque bras (16) du 
tripode comporte un tourillon sur lequel ('element 
intermediaire d'articulation (18) est monte tour- 
nant autour d'un axe (Y-Y) paraliele a ses dites 
surfaces planes opposees (20). 

2. Joint de transmission selon la revendication 1, 
caracterise en ce que chaque element interme- 
diaire d'articulation (18) est immmobilise axiale- 
ment par rapport au tourilton associe (16). 

3. Joint de transmission selon Tune des revendica- 
tions 1 ou 2, caracterise en ce que chaque piste 
(38) est immobilisee axialement par rapport au 
corps de joint (12). 

4. Joint de transmission selon Tune quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce 
que chaque element intermediaire d'articulation 
(18) est un troncon de cylindre dont les faces 
d'extremite (20) sont perpendiculaires a I'axe (Z- 
Z) du cylindre et qui est perce en son milieu d'un 
trou (24) dont I'axe est concourant et perpendicu- 
laire a I'axe (Z-Z) du cylindre (18) et qui recoit le 
tourillon (16). 

5. Joint de transmission selon I'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce 
que chacune des cages (34) d'aiguilles (32) 
comporte au moins un flanc longitudinal de gui- 


dage et de maintien (43, 44) qui s'etend selon une 
direction perpendiculaire aux axes de rotation 
des aiguilles (32) et qui coopere avec au moins 
une surface de guidage complementaire (46, 48) 
5 de la piste associee (38). 

6. Joint de transmission selon la revendication 5, 
caracterise en ce que chaque cage (32) compor- 
te deuxf lanes paralleles (43, 44) de guidage et de 
10 maintien entre lesquels sont recus deux flancs 

paralleles et opposees (46, 48) de la piste asso- 
ciee (38). 
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